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PLURIZ AT HEIERBkER: Kapp Coburg

Konstruktionsansatze zuklinftig

Kapp ﬁ%: Durchgéngige Konstruktionsprozesse (1)

# Ansetzend nach Konzeptfindung UND Grobentwurf Mechanik
#alle wesentlichen mechanischen Bauteile

*ETE—‘/I\ “ *}_L EE—"fZIX/f/KLegoj:ﬁi ” ﬁ%j?ﬁ]jjﬁ%)ﬁfi #alle wesentlichen Aktoren und Sensoren

#Beschreibung Bewegungsmaglichkeit anhand 3D-Skelett
#Beschreibung der Endlagen
# Beschreibung Funktionsprinzip anhand ,mechatronischem Legomodell®

MERTT e B AL FE — AR AL R T ST rkernzplen
#Aktorik und Sensorik
# Gut- und Schlechtbedingungen

vy ML N, T e 4 # Verheiratung Legomodell® mit ,3D-Realitat®
1$2HEI-&T/—I_‘%;FLI’9{F’TTI{/E #Verknipfen der Aktorik- / Sensorik-3D-Bauteile mit Legomodell
#Verknipfen mit 3D-Bewegungsskelett und Endlagen

LR BT AR RGN E . (oA ] HADP O NILES [
B3 A JIES

Integrierter Ansatz Fluid
Konstruktion

| Elektro-
Konstruktion

Mechatronisches Virtuelles
Grobkonzept Modell *  Modell

Software
PLC/HMI/NC ||

Mechanik
Konstruktion [

”ﬂpp O NI lEs Durchgéngige Konstruktionsanséte
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| Crossbar-Transferpresse |

Zentrale/Stufe |

1n Beispiel -
<L| Funktionsgruppe (FG) | -Scmeuns Fo 5
- Zieh;pparal (FGO04)
Beispiele:
Lo Funktionsuntergruppe (FUG)| - Schmieraggregat, i
- Sc Umlaufschmien

- Hydraulikaggregat Ziehapparat
: . - Beispiele:
L|m Funktionseinheit (FE) ]_pumpe_
- Heizung,
- Filteriberwachung

—— F
<> Aggregation (besteht_aus-Beziehung)
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